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0010 10BitST E=10-30V S.41 Synchro IP 64 6 mm 12 = Interbus K2 | = Doppelconin U
0012 12 Bit ST S. 71 Synchro IP 67 6 mm I3 = Interbus K3 ~ Z = Bushaube 3x Kabel verschr. Pin Signal
0013 13 Bit ST K. 42 Klemm IP 64 10 mm T = Bushaube 4 pol. M12 fir Tico
0014 14 Bit ST K. 72 Klemm IP 67 10 mm Anzeige + 2x Kabelverschr. 1 + UB out (supply f
1212 12 Bit MT + 12 Bit ST F. 42 Federblech  IP 64 10 mm Hohlw. 2 Clock (Count inpu
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o o ptional: available on request
- LJico“- Anzeige, Art. Nr. 0 731 205
- Verbindungskabel Bushaube (T) zu ,tico®, 1.5 m, Art. Nr. 3 539 575
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Powe (O AUS Spannungsversorgung fehl oder Unte
(gré¢f@ EIN Spannungsversorgung ist n Ordnung
O AUS Geberteil liefert fehlerfreie Posi-t
OBLI NKE[Neberteil liefert keine pder fal scl
Errof N .
(rot) Mégliche Ursachen:
-UnterbreciTerid BWUS Gebertgil
-Gul tig8endEPtromregel berfeich verl a
O AUS Keine Verbindung zum Mastfter
Mégl iche Ursachen:
-Datenl eitungsunterbrechyng
Bus. -Vertauschte Datenleitung
(gre BLI NKE[WPer bi ndung zum Master, njcht konfi
Verbindung zum Master, k pf—t—ogpr—tert— Tt —excihange
® EIN Jonsglich @
LED meaning LED significado
Powe (@ OFF Vol tage supply iwnolertaget pd—ortunder
(gred@) on Vol tage supply OK O OFF Falta de tensioén de alimentacién o tensioén de
Powe alimentaci éon baja
O OFF Encoder provides correct {7\98} mdat
OBL|I NKI[E@coder provides no posi ion f(@taONT IMemg i pms idtei @n i ment aci 6n |[correcta.
rojr dat a
(redf Potential reasons:
-BUSencoder connection ijnterr d:tgﬁ_.': El encoéder p_roporciona ilnf ormaci 6n correcta
-ValidcwEmDent regul ation |rangel“exceedefisobre la posiciodn
O OFF Connection to master intprrup gd
f . | t t t
Potential reasons: e ner M e Scoder no proporcionla informaci 6n sobre | a
Bus -Data line interrupted rrofr posici6n o la informaciéln proporcionada es
(gre -Data line misconnected (rojlo) incorrecta
9 O06LI NKI[it@nnection to master not]|conf gured Posi bl es: motivos
® on Connection to master, cohfigufed, datd-8&changetesrumpido la cpnexion del encéder al bus
possible -Se ha sobrepasado el rapgo de regulacién de
corriente del LED
@ LED signification o OFF Conexi 6n con el Maestro [interrumpida
Posi bl es: motivos
-Cable de comunicaci 6n s|{n conectar
O eteilnpAbesence d’ alimentation o alifmentation-FfaBuefdeape@unicaci 6n cpnectado
Powe Bus incorrectamente
(vert‘ . .
al lumdeéimentation correcte (ver 5)In1erm €emeéxi 6n del Maestro sin| configurar
O eteilntreansmi ssion des données|sans proé’,\:émeconexién con el Maestr o configurada. El
ocligno|tParst ede transmission des Honnégs de posliithit&d cambi o de datos es |posible
Errolr transmi ssion des donnéesjfde_p it i on ilocaorrecte
(roude) Causes possibles _
-Connexi€pndBus interromp egl“\ LED descrizione
-Pl age de régulation du ow+ant émettelur utile de | a
LED hors Il imites
O eteilnpAlecune connexion avec |’>|p%r‘}\1/e90 @&iFt r ¢ Tensi one di alimentazione interrotta o insufficiente
Causes probables (ver )
-Coupure dans le cablage transl‘is@Non dTeesnsi one di alimentazionle corretta
données
Bus -Céblage transmission deq donn(besoiilflverLS’eencoder fornisce dati di posi zi onamento corretti
verlf
( O)clignol(‘aamtnexion avec | ' él ément| mait & —A—F——¢ &
Errole a‘mpegg'La'netnecoder non fornisce dati di posi zi onamento o
Connexion avec | 'él ément {"Pb; g)configmﬂt?é,'i forniti non sono [corretti:
® allumgRhange de données possi e Possibili motivi:
-lnterruzione della connpssione BUS
-Superamento del range d funzionamento del LED
regol atore di corrente
Q OFF Connessione con il mastelr interrotta (baudrate non
Interbus I D K2: 36h indentifica)
. -Linea dati interrotta
Interbus I D K3: 37h -Linea dati scoll egat a
Bus S - - -
(\/EI’ 9) . onnessi one con I mas efr
IampeggISalna‘Ieusf:un“zpiroenamento"
° Connessione con il mastelr, configurato, possibilta
ON di scambio dati;
Status: “in funzione”




